
  

청

청 항 1 

본체 ;

상  본체  내측에  보드  었다 지웠다 할 수 는 보드 , 

상  본체  측 끝단 에 하  컴 스   시에 연필  끼우거나 다  도  사 할 수 는 텍

고리 ,

상  본체  다  측에 치하  스마트그립에 해 연결 는 지지 ;

상  지지  내 에 는 지지  포함하 , 

상  지지  본체  지지 가 90도  직각  루어 컴 스 도 어 티미터  시하고 필 가 들

어가 할 수 도  1 티치터마다  비하 , 

상  스마트그립  본체  지지  사 에 치하  360도  가능하고 지는 능  가짐 , 본체

 지지 가 다양한 각도   수 도  하는 것  특징  하는 것  특징  하는 텍 책갈피.

 

 술  야

본  책갈피 상 에  가능한 보드  공함  에 도 쉽게 책  해낼 수 는 텍[0001]

책갈피에 한 것 다.

 경  술

 책갈피는 책갈피  능만, 보드는 보드  능만  공하 나  여러 책  아 거나[0003]

워 었   쉽게 리하는 수단  함께 사 하는 것  아직 공 지 않았다.

 내

해결하 는 과

본 고안   책갈피  보드  개량하여 책갈피  능  공  텍  과  공하는 것  [0005]

 한다.

과  해결 수단

 해 보드  책갈피가 게 릴 수 는 스마트 그립  착과 책갈피에도 티미터 과 컴[0007]

스  능  같  할 수 는 거리만큼   한다.

 과

상과 같  본  텍 책갈피는 책  많  담거나 하는 학생 나  책  여러  상 가[0009]

에 워 거나 수납할 경우에도  책  들어 앞  보고 하지 않아도 도 는 과가 , 

컴 스  능  가지 , 쉽게  수 어 수납 나 보  가능한 과가 다.

도  간단한 

도1  본  텍 책갈피  도  사시도[0011]

도2는 본  텍 책갈피  스마트 그립   
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도3  본  텍 책갈피  사  

도4는 본  텍 책갈피  책에 았   

 실시하  한 체  내

하, 첨  도  참 하  본  람직한 실시 에  특징과  상 히 하  다 과 같[0012]

다.

도1  본  텍 책갈피(10)  도  사시도 , 도2는 본  텍 책갈피(10)  스마트 그립[0013]

  고, 도3  본  텍 책갈피(10)  사  , 도4는 본  텍 책갈피(10)  책에

았   다.

본  텍 책갈피(10)에 하여 상  본체(11)   보드(12), 텍 고리(13), 본체 하 (14), 지지[0014]

(21), 지지  (22), 스마트 그립  포함하는 것  특징  한다.

본체(11)는 보드  었다 지웠다 할 수 는  보드(12)  포함하 , 컴 스   시에 연필  끼우[0015]

거나 다  도  사 할 수 는 텍 고리(13)  포함한다.

본체(11)  하단에 텍 고리(13)는 컴 스  할 경우 볼 나 필  끼우는 역할  하 , 필 에 [0016]

라 책갈피 실  묶어 끼워 다중  중 한  할 수 는 것  특징  한다.

본체(11)는 지지  (22)  포함하는 지지 (21)  포함한다.[0017]

본체(11)  지지 (21) 사  연결  본체 하 (14)에 스마트그립  착하여 연결 다.[0018]

스마트그립  휴 폰 나 스마트 에 나 지지  사 는 것  360도  가능하고 지[0019]

는 능  가지  상 에 만능 지지  착 어 그  생략한다.

원래  스마트그립  링처럼 끼는  신 지지 (21)에 고리처럼 착 어 본체(11)  연결  사  마치[0020]

 하여 텍과 맞닿게 재   수 는 것  특징  한다.

지지   본체(11)  지지 (21)가 90도  직각  루어 컴 스 도 어 티미터  시하고 필[0021]

가 들어가 할 수 도  1 티치터마다  비하는 것  특징  한다.

본  술 사상  상  람직한 실시 에 라 체  술 었 나, 상 한 실시 는 그 [0022]

한 것  상   실시 에 한하는 것  아님  시한다. 본  술 야  통상  문가라

본  술 사상   내에  다양한 실시 가 가능함  해할 수  것 다.

 

10: 텍 책갈피[0024]

11: 본체

12:  보드

13: 텍 고리

14: 본체 하

21: 지지

22: 지지  

31: 스마트 그립
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도 4
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